雷达目标分类识别处理软件的
需求发布

为加快解决雷达目标分类识别技术问题，现面向集团内外部单位开展技术需求发布活动：
一、发布对象
1.集团各产业公司
2.全国范围内的高校、研究机构、企业
二、技术名称
雷达目标分类识别处理软件
三、功能要求
具备自主环境匹配能力，可适用于山地、岸海、城市等复杂环境；
[bookmark: _Hlk192854108]1.具备一定的普适性，分类识别模块可适配于机械扫描雷达和二维扫描雷达体制，分类识别模块具备通讯协议自主配置的能力，能够快速、有效接入到当前选择的雷达设备中，模型和架构设计应不受限于上表所列雷达运行模式、数据率和时序设计的变化；
[bookmark: _Hlk192854170]2.支持参数可配置功能，具备分类识别模块根据当前适配体制、当前使用环境进行参数配置能力，能够完成不同时序下处理模型的实时切换及处理；
3.平台兼容性,支持主流操作系统（Windows/Linux/嵌入式系统/麒麟银河）兼容多种硬件加速器（GPU/CPU）;
4. 具备实时接收原始I/Q信号、点迹、航迹等信息并输出目标类型的能力,兼容常见数据格式（JPEG/txt/dat）及软件协议；
5.具备置信度和分类结果显示功能；
6.具备目标分类类型稳定显示能力；
7.具备样本的清洗和处理功能，能够根据目标位置、标签、时间等参数实现目标样本的筛选、提取、删除等功能，能够实现对小样本数据集的模型搭建、标注、修改、存储等功能；
8.支持小样本学习或零样本学习，算法模型具备可持续升级和训练功能，能够通过加入新的类型标签数据快速进行重新训练并完成自动更新与加载。
9.具备模块化设计，解耦数据加载、特征提取、模型推理、结果输出等模块，支持独立替换或优化。  
10. 具备二次开发能力，供用户二次开发，实现自定义雷达参数扩展与算法优化，支持插件化架构，允许用户扩展数据预处理、后处理，提供可视化模块模型训练工具链（如迁移学习接口、超参数调优配置）。
支持主流深度学习框架模型（TensorFlow/PyTorch/ONNX/Keras）。提供模型转换工具，支持用户自定义模型的导入与部署（如YOLO、ResNet变体、LSTM等）。 
四、性能要求
指标要求、约束条件、考核要求如下：
1.目标分类识别处理软件可适配环境≥3类（包括：山地、岸海、城市等,需选取三个典型场景开展72小时连续运行测试）
2.山地分类识别目标类型：旋翼无人机、群目标（不少于3架次）、飞鸟、地面车辆、固定翼无人机、直升机、地杂波； 
3.城市环境下分类识别目标类型：旋翼无人机、群目标（不少于3架次）、飞鸟、人、地面车辆、固定翼无人机、直升机、地杂波； 
4.岸海环境下分类识别目标类型：旋翼无人机、海鸟、船、海杂波；
5.目标分类识别处理时间≤50ms（从接收到雷达上报信息到输出目标类型信息，测试不少于10次）；
6.目标分类识别正确率≥95%（置信度阈值0.8,不少于100架次，正确识别目标指正确识别航迹点数占比＞90%且首次正确判别时间≤6s，例如目标为旋翼无人机，识别结果为无人机，或目标为非无人机，识别结果为非无人机，都判为正确识别）;
7.每小时无人机虚假航迹数≤2批；（测试时长不少于12小时）;
8.无人机起批漏检率≤5%，指正确无人机航迹数与无人机航迹总数的比值。（不少于50架次）; 
9.训练软件线下训练更新时间≤1h。
五、合作方式
合作方式灵活不设限制，具体费用根据合作方式面议。
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